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订货图表
(传真样张 )

主令控制器 0

中型起重应用 XKD F
定制主令控制器
      

客户 施耐德电气填写

名称 型号 销售办事处 编制者 区域 编号

型号 (型号定义见第 20页 )
AB运动机构 CD运动机构

类型 手柄 模块数 运动形式 电位器 模块数 运动形式 电位器

b 重叠触点在第 5档和第 6档间不能实现。
b 弹簧返回操作：在 6° 位置最多 2副触点，在随后的档位，最多 4副触点。
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82 72 52 42 32 22 12 22 1262

81 71 51 41 31 21 11 21 1161
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11 21 41 51 61 71 8131

12 22 42 52 62 72 8232
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MOD

XKD

XKD F 1

LEV POI GLV CT1 CT3 MAB P13 CT2 CT4 MCD P24
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(c)

标牌

不带标牌

空白标牌 XKD Y1
特殊刻字标牌 XKD Y1001
(文字请在订货表格上注明 )

左手操作

右手操作

第 2模块

数量

施耐德工厂使用

订单号 行

CD运动机构
支架 电位器
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Texte :

Texte :

T
ex

te
 :

T
ex

te
 :

支架 电位器 第 4模块

电位器

在下图相应位置打 J 
AB运动机构
类型 /尺寸：

阻值：

CD运动机构
类型 /尺寸：

阻值：

控制杆限位门

在中央的方格区域表示手柄的运动轨迹

凸轮支架

(1)在相应位置 J ：
(a) 3凸轮支架最多带 2副触点
(b) 5凸轮支架最多带 4副触点
(c) 5凸轮支架最多带 4副触点

(2)这些位置用来标注每副触点功能，但不能
显示在控制器上。
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